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Cosa é la JetRacer

https://github.com/NVIDIA-AI-IOT/jetracer

Un progetto creato da NVIDIA come 
piattaforma di test per automobili 
autonome in scala. 

Nata per sfruttare le caratteristiche del 
“computing module” Jetson Nano

https://github.com/NVIDIA-AI-IOT/jetracer


JetRacer

- Traxxas LaTrax Rally 1/18 4WD (~90 €)
- Jetson Nano ( ~99€)
- Scheda PWM/Servo basata su PCA9685 (~5€)
- Camera con obiettivo Wide/145° (~25€)

Componenti hardware



Camera

Camera wide Camera standard



JetRacer



Jetson Nano

• CPU A quad core ARM A57 @ 1.43 GHz
• RAM 4 GB 64-bit LPDDR4
• GPU 128-core Maxwell
• I/O 4x USB3.0, GPIO, I2C, I2S, SPI, UART, 

MIPI camera
• HW video encoding (4K @ 30 H.264/H.265) 

and decoding(4K @ 60 H.264/H.265)
• Power consumption of just 10W at full load



JetRacer

Scheda Servo/PWM
PCA9685Software



Power bank aggiuntivo per 
alimentare la Jetson Nano

Limitazioni

● il software non puó leggere 
l’input dal radiocomando

● Poco versatile, nessun 
pulsanti aggiuntivo per 
comandare funzionalitá 
aggiunte

• peso e ingombri aggiuntivi
• Un’altra batteria da dover 

manutenere e ricaricare
• Performance limitate 

alimentando la Jetson Nano 
mediante USB

Radiocomando originale 
dell’auto



Donkey Car

Strutturato in componenti (“parts”) che gestiscono diversi aspetti 

• Controllo attuatori (motori, 
sterzo...)

• Controller (joystick/joypad, web)
• Storage (salvataggio di tutti i dati 

e fotogrammi da usare per il 
training)

• Modelli Keras pre-trainati

• IMU 
(Accelerometri/giroscopi/magnet
ometri)

• OLED (per visualizzare lo 
stato del software)



JetRacer

Il software di esempio fornito da NVIDIA è, appunto, appena un 
esempio. 

- Poco funzionale (serve sempre collegare un pc per usarlo)
- Il training é quasi impossibile da fare (è necessario cliccare su ogni 

singola immagine del set di training per indicare la direzione 
corretta per un minimo di 5-10k immagini di un training set appena 
sufficiente…)

Software



Software??



DonkeyCar https://www.donkeycar.com/

https://www.donkeycar.com/


DonkeyCar https://www.donkeycar.com/

http://www.youtube.com/watch?v=-V1MA1fI8is
https://www.donkeycar.com/


Donkey Car

“Donkey is a high level self driving library written in Python. It was developed 
with a focus on enabling fast experimentation and easy contribution.”

Libreria ad alto livello per Auto RC Autonome
scritta in Python

Obiettivi

- sperimentazione rapida
- facilitá di contribuzione al progetto

Cosa é Donkey



Donkey

• L’applicazione template é totalmente funzionante con pochissime 
configurazioni(descritte nella documentazione)

• Facile da configurare, comprendere ed estendere
• Completamente modulare
• Documentazione ben fatta
• Community eccezionale
• Sul sito sono disponibili progetti e istruzioni passo passo per creare 

alcuni modelli di Donkey Car basati su Raspberry



Documentazione

Donkey

http://docs.donkeycar.com/

http://docs.donkeycar.com/


Donkey - Simulatore



http://www.youtube.com/watch?v=J6Ll5Obtuxk&t=495


Conclusioni

- Iniziare studiando il software e provando il simulatore.
- a meno che non si abbiano competenze in campo meccanico ed 

elettronico suggerisco di provare una delle configurazioni di 
automobili disponibili sul sito di DonkeyCar

- Una raspberry 4 va piú che bene per metter su una Donkey car. La 
jetson é utile nel caso si voglia gestire algoritmi piú avanzati e altri 
sensori aggiuntivi (Lidar, camere RGBD ecc.)
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